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Agenda

* Hvem er Christiansen & Essenbaek?

* Hvad er et EU Horizon projekt ?

 CEAS’ motivation for at deltage

* Introduktion til RoBétArme projektet

* Formalet med projektet

* Brugsomrader

* Koncept

* Vores indsats: dataindsamling, forsgg og feedback hos CEAS
* Forsggsfaciliteterne hos CEAS

e Status pa robotterne

* CEAS erfaring og leering med et EU Horizon projekt
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Christiansen & Essenbacsk A/S

Etablereti 1971 - 55 ars erfaring Sprgjtebeton

Betonrenovering af alle typer Membraner og overfladebeskyttelse

konstruktioner Murersektion og svemmehaller

Anlaegsbeton og infrastruktur Trafikafspeerring og —omlaegning

Nedrivning og miljgsanering Omsaetning kr. 400 mio.

Jord, kloak og vej Sgsterselskab Dansk Fundering

Injicering og vandtaetning
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Hvad er et EU Horizon projekt ?

Horizon Europe er EU's ambitigse rammeprogram for forskning og
innovation for 2021-2027 med et budget pa € 95,5 mia.

Det overordnede mal er at age Europas innovationskapacitet,
konkurrenceevne og beskeeftigelse

Andre projekt i Horizon til byggeindustrien: Robotbaserede karetajer
(f.eks. front leesser), exoskeletter, og droner (scanne, kortleegge og
overvage), 3D print (kunstige rev)

B oo | EU Funding & Tenders Portal

Commission
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CEAS’ motivation for at deltage

» At veere pa forkant med nye arbejdsmetoder
* Gore arbejdsmiljget bedre; mindre hardt, mindre stov
* Kunne tiltreekke anden arbejdskraft

e Promovere
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Introduktion til RoBetArmeé projektet
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Formalet med projektet
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Udvikle en Skabe et Al-baseret Muliggare sikkert og
intelligent robot til realtids fleksibelt
autonom detektionssystem samarbejde
sprgjtebeton med hgj preecision mellem mennesker

og robotter

Betonreparationsdagen, februar 2026

Levere BIM-
baserede
veerktgjer til
hurtigere og
baeredygtigt
automatiseret
byggeri

Udvikle digital twin
program til
overvagning,
analyse og
koordinering af
byggeprocessser
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Brugsomrader

Reparation af
sgjler og bjeelker

Opfarelse af tunneler
og skybrudsikring

Reparation af
efterspaendte
brodragere

Opfarelse af stagttemure
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RobétArmeé koncept
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Vores indsats: dataindsamling hos CEAS

* Mgader, rapportering osv. e

* 9WP, 44 tasks, 40 KPI, 71 deliverables
* Sprgjtebeton for dummies
* Betonrecept og forsgg N
 Dataindsamling
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Vores indsats: mere datamdsamlmg hos CEAS

& Image (O]

Med teknologier
som LiDAR og
stereokamera kan
der bl.a. skabes
en Point-cloud
som maler og
viser dybder og
overfladestruktur
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Vores indsats: e
feedback til udviklere

0.6

]

P e v P T
vvvvv

i] R A R

1\'9 / ‘Q(' "6‘\‘\
( g I ’ “'Avﬁ% gfi'!"/'ﬁ‘- x4

CMAAANAAINN

Resultatet af
motion-capture
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Fuldskala demo af SFR hos CEAS
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Forsggsopstilling
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Forsggsfaciliteterne hos CEAS

\\

iy

Christiansen
S Essenbaesk

Betonreparationsdagen, februar 2026




_
®;,cosoo

=
=
=]

Status pa robotterne

Der erikke et faerdigt kommercielt produkt - videreudvikling.

Hvert teknologifirma seelger hver deres del.
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CEAS’ erfaring med et EU Horizon projekt

* Forventningsafstemning og klarhed for partners forstaelse for
temaet og baggrundsviden

* Forventningsafstemning mellem virksomheder,
forskningsinstitutter og universiteter (succeskriterier og
tidshorisont)

* Kulturelle og sprogmeessige barrierer
* Kendskab til projektledelsen
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CEAS’ leering med et EU Horizon projekt

 Klar forstaelse for projektets resultat
* [kke at undervurderer bureaukratiet (administration/registrering)

* Indblik i og kendskab til hvad der er muligt og ikke er muligt med
robotteknologi lige nu

* Udvidet nationalt og international netveerk
> Baseret pa vores erfaringer ville vi gagre det igen ©
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Tak for opmeerksomheden!

Jonas Bentzen Christina Buxtorf
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